PRILOHA C. 2 KUPNI SMLOUVY — TECHNICKA SPECIFIKACE TECHNIKY

ZEBRA - viceucelové komunalni vozidlo, nosi¢ nastaveb

Nazev/parametry vozidla ZEBRA

Parametry vozidla

Podvozek

Kategorie SS s povolenou celkovou hmotnosti 5.500 kg ANO
Celkova hmotnost vozidla max. 3.500 kg
Pohon kol 4 x 4 voliteln€ z 4 X 2, uzavérka diferencialu zadni napravy ANO
Rozvor naprav 235cm
Celkova délka 408 cm
Sitka vozidla 163 cm
Vzduchovy podvozek (méchy) s moznosti vyskové regulace ANO

Maximalni rychlost

min. 90 km/hod.

Motor
Vykon motoru 55 kW
Emisni norma EURO 5
Palivo diesel ANO
Prevodovka
Prevodovka manualni, min. 5 stupnt vpired a 1 stupeti vzad ANO
Redukéni prevodovka pro redukovanou rychlost (LOW and HIGH) ANO
Rizeni
Strana provozu vpravo, volant vlevo ANO
Setiditelny sloupek volantu ANO
Brzdova soustava
ABS ANO
Kotoucové hydraulické brzdy na pfedni a zadni napraveé
, . y ANO
s podtlakovym posilovacem
Kabina fidice
Denni kabina ANO
Pro barevnou tpravu je pouZita oranzova barva RAL 2011 ANO
Kabina dvoumistna ANO
Sedadlo fidi¢e i spolujezdce odpruzené, vybavené bezpe¢nostnimi ANO
pasy
Joystick k ovladani &elnich pracovnich zafizeni a ovladaci prvky ANO
hydraulickych okruhti v kabiné fidice
Pocitadlo motohodin ANO
HandsFree pro piipojeni mobilniho telefonu ANO
Kabina vybavena ptidavnymi svétlomety pod (nad) ¢elnim sklem,
LED oranZovym majakem a elektricky ovladanymi vyhtivanymi ANO
zpetnymi zrcatky
Denni sviceni ANO
Vybavené ru¢nim plynem (pro nosi¢ kontejnert) ANO
Ostatni
Odpojova¢ akumulatoru ANO
Osazeno ¢elnim zvedacim zatizenim — upinaci zatizeni s moznosti ANO
hydraulického zvedani a spousténi dle normy EN 15432 typ F4
Tazné spojovaci zatizeni koule ISO 50 ti. A ANO
Tti-okruhova hydraulika pro pohon v§ech nastaveb ANO
min. 40 It/min
Vykon tii-okruhové hydrauliky min. 40 [t/min
min. 15 It/min
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Obrazek je ilustra¢ni

Dvojramenny nosi¢ kontejneri, DNS 2 SIMED

Hydraulické ovladani jednotlivych pohybti pfimo na nastavbe.
Ovladani vysouvani podpérnych noh samostatné
Ovladani otaceni ramen ANO
Ovladani vysouvani ramen
Ovladani otaceni zavésného haku pieklapéni kontejneru

Hmotnost mechanismu 610 kg

Maximalni nosnost 2.500 kg

Obrazek je ilustracni
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Sypa¢ vozovek, SVS 1,2 Multi SIMED

Objem nasypky posypového materialu 1,2m3
Hydraulicky pohon davkovaciho $neku a rozmetadla posypového ANO
materialu

Korppletni sklopné, délkove nastavitelné rozmetadlo z nerezavéjici ANO
ocell

Vybaveny ochrannym sitem, dvoudilnou odklopnou stiechou a ANO
rozrusovaci hiideli

Qzlfllédéni posypové davky a Sitky pomoci ovladaciho panelu z kabiny ANO
tidice

Kontejnerové provedeni pro typ SIMED DNS 2 ANO
Funkce STOP&GO ANO
Zasobnik piskovan, vnitini natér proveden tekutym plastem ANO
Osvétleni rozmetadla, signalizace osypu a vystrazny LED majak (vse ANO

ovladané z kabiny fidice)

Obrazek je ilustracni




PRILOHA C. 2 KUPNI SMLOUVY — TECHNICKA SPECIFIKACE TECHNIKY

Celni snéhova radlice, PMS 170 SIMED

Celkova Sifka 20m
Uklizeci Sitka 1,7m
Hydraulické ovladani ptetiCeni snéhové radlice umoZiiujici pohyb ANO
nataéeni v pracovnim hlu natoceni radlice min. £30°

Celné nesend pevna snéhova radlice ocelové konstrukce s odpruzenym ANO
Stitem

Bfit pryzovy ANO
Upinaci zafizeni S moznosti hydraulického zvedani a spousténi dle ANO
normy EN 15432 F4

Vystrazné praporky ANO

Obrazek je ilustra¢ni
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