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Tabulka Specifikace předmětu plnění

4. dílčí část Vakuový manipulátor

Základní specifikace

Poptávaným strojem manipulátor desek konstrukčně řešený jako pevný sloup s otočně uchyceným ramenem, na kterém je zavěšen zvedací mechanismus s řetězovým navijákem. Upínací část je tvořena roštem s podtlakovými přísavkami.

Generování podtlaku je řešeno pomocí tlakového vzduchu (princip ejektoru).

	PŘEDMĚT PLNĚNÍ 

	Obchodní název nabízeného plnění:
	     

	Zadání
	Zadavatel požaduje
	Splňuje
	Účastník nabízí

	Základní parametry

	Celková nosnost
	min. 200 kg
	ANO / NE
	     

	Délka otočného ramene
	min. 5 metrů
	ANO / NE
	     

	Světlá výška pod ramenem
	min. 2.500 mm
	ANO / NE
	     

	Rychlost zvedání navijáku
	min. 3 m/min
	ANO / NE
	     

	Zařízení proti přetížení
	podmínka
	ANO / NE
	     

	Možnost překlopení desky (horizontálně/vertikálně)
	podmínka
	ANO / NE
	     

	Zvukový alarm pro signalizaci poklesu podtlaku
	podmínka
	ANO / NE
	     


Technické parametry musí být splněny alespoň ve stanoveném rozsahu (tzn. musí být předmětem nabídky zařízení tento parametr alespoň splňující nebo zařízení lepších parametrů). Nesplnění (uvedeno „NE“) i jednoho technického parametru bude považováno za nesplnění podmínek stanovených zadavatelem a takováto nabídka bude ze zadávacího řízení vyřazena.


